
脊柱微创电磁导航系统二次招标更正内容 
一、原招标文件第四章《采购需求》招标产品技术规格、要求和数量（包括

附件、图纸等）要求为： 

脊柱微创电磁导航系统，数量 1套。 

序号 设备参数要求 

1 
为 2022年生产的最新版本机型，具有用户现场升级能力，可满足将来临床应

用扩展需要 

2 系统技术规格及要求概述： 

2.1 导航主机系统 

2.2 
光、磁一体主机设计，后续可升级电磁导航；专业计算机图像处理工作站，

CPU：i7 八核及以上版本，≥16GB内存，≥ 512G固态硬盘,独立显卡 

2.3 单幕设计或多屏设计，≥32 英寸彩色液晶屏，分辨率≥ 1920×1080P 

2.4 64 位/128位 操作系统 

2.5 
USB 和 CD/DVD 功能，传输病人影像资料，并可将导航过程图像资料刻录到 

USB 和光盘 

2.6 DICOM3.0 协议标准接口，可连接医院局域网络传输标准影像 

2.7 
时时术中移位纠偏功能. 时时动态跟踪椎体，即使椎体移动或者旋转，仍然

可以保障导航精度和手术安全。 

2.8 主机台车一套 

2.9 光学台车一套 

2.10 鼠标和键盘,方便操作输入数据。 

3 自定位追踪系统 

3.1 

定位跟踪方式：光学跟踪，光学追踪精度达到±0.1MM，可升级电磁 追踪方

式，电磁追踪精度达 到±0.5MM。升级电磁后红外光学跟踪和电磁追踪同机同

时定位追踪并可随时自由切换。配备光学定位装置：引导位置侦察仪快速锁定

病人解剖结构的手术野位置，快速设定好导航工具的位置。具备被动追踪技

术，可以追踪无线工具，并自动切换跟踪工具，所以工具无需电池供电。实时

动态影像定位技术，病人和参考架移动不会影响导航精度。 

4 临床应用软硬件系统 

4.1 软件设计符合手术流程，可根据不同医生的手术习惯保存设备和工具设置 

4.2 支持多种病人注册方式，满足医生不同的临床要求和使用习惯 

4.3 自动识别和自动切换专用导航工具，而无需注册 

4.4 
术中实时跟踪手术工具及植入物的位置轨迹，并同时显示在轴位、矢状位和冠

状位影像画面上 

4.5 
术中 G臂或 C 臂的透视影像进行脊柱外科手术定位导航，图像通过网络自

动传输，无需注册，直接导航 

4.6 

具有屏幕自动拍摄功能，能将导航图像画面自动拍摄并保存为 JPEG 格式 文

件到工作站硬盘。术后可调看和编辑手术导航图像画面，可将导航图像保存刻

录成光盘，能在普通 PC 机上编辑 

4.7 CT 断层扫描影像重建病人脊柱三维模型。 

5 导航工具 



5.1 导航专用工具，提供无线被动工具 

5.2 光学注册探针一个 

5.3 镜下融合工具一套 

5.4 提供专用可视化全流 程椎间孔镜手术器械一套 

5.5 微创胸腰椎经皮螺钉工具一套 

现更正为： 

脊柱微创电磁导航系统，数量 1套。 

序号 设备参数要求 

1 手术导航系统 

1.1 
为 2022 年生产的最新版本机型，具有用户现场升级能力，可满足将来临床

应用扩展需要 

2 系统技术规格及概述： 

2.1 主机为分体式设计,室内方便移动 

2.2 

主机完全内置图像工作站，可随时在手术室里处理原始数据.主机内置工作

站配置：CPU为 i7八核芯片，速度≥3.6GHz；内存≥16GB ，硬盘为≥512GB

固态硬盘，独立显卡 

2.3 
光学电磁一体式设计.光学相机和电磁定位系统可以根据手术操作需要随时

移动 

2.4 

导航系统具备可升级性（选配），导航可加装内镜所需摄录像系统主机，冷光

源主机，能量平台主机，可同时实现导航内镜一体化设计追踪，时时跟踪内

镜位置. 

2.5 
定位跟踪系统：同时提供光学跟踪和电磁追踪，光学追踪精度达到≤ 0.1mm，

电磁追踪精度达到≤0.3mm 

2.6 

追踪方式：红外光学跟踪和电磁同时跟踪,随时自由切换追踪方式，激光定

位装置引导光学相机快速锁定病人解剖结构的手术野位置，快速设定好导航

工具的位置 

2.7 
实时术中移位纠偏功能. 实时动态跟踪椎体，即使椎体移动或者旋转，仍然

可以保障导航精度和手术安全 

2.8 导航软件支持脊柱开放和微创手术以及内镜手术 

2.9 
术中实时跟踪手术工具及植入物的位置轨迹,并同时显示在轴位、矢状位和

冠状位影像画面上。 

2.10 USB和 CD/DVD 功能，DICOM3.0协议标准接口，可连接医院局域网络 

2.11 
导航系统可连接任何厂家的二维或三维 C 臂，G臂，移动 CT等，不受品牌限

制，自动传输图像，无需注册 

2.12 

具有屏幕自动拍摄功能,能将导航图像画面自动拍摄并保存为 JPEG 格式文

件到工作站硬盘。术后可调看和编辑手术导航图像画面，可将导航图像保存

刻录成光盘, 能在普通 PC机上编辑 

2.13 导航专用工具，提供无线被动工具 

2.14 配备一体化导航基本工具一套，包括：参考架和探针等 

2.15 提供导航专用颈椎手术导航工具一套 

2.16 提供椎体实时纠偏动态追踪工具一套 

2.17 配备椎体成型微创导航工具一套 



3 导航下内窥镜系统 

3.1 

摄像主机：主机:≤3kg 光学系统 RGB分光棱镜，清晰的 4K 分辨率，像素

为 3840 × 2160 或 4096 × 2160，自动快门 1/60 ~ 1/10000连续可变，

信噪比 54db (γ修正细节 OFF) 

3.2 

摄像头：3 个 1/3 英寸的 CMOS 图像传感器可产生 4K 分辨率 HD,摄像机

电缆长度 5-8M,可高温高压、低温等离子或环氧乙烷灭菌。内窥镜卡口：4K 

DF22MM,定焦  C/CS型接口 

3.3 

LED冷光源：主灯额定功率：100W ；光通量：≥1100 lm ；色温：5500K±

500K；显色指数：Ra≥93。备用灯额定功率 30W ；光通量：≥350 lm；色温

6000K±500K ；显色指数 Ra≥93。6秒自动内.可提高 25%以上光效。亮度数

字显示 1-100连续可调 

3.4 

导光束：有效的接收角度： ≥64;单丝光学衰减 ：＜250dB/km ;传输光谱

范围；340nm—1300nm 总长：3000-5000mm ,内芯直径 4mm。提供多种光孔接

头供选择，适用于任何软/硬性内窥镜。 

3.5 
孔镜：腰椎侧路镜：视向角 30°，视场角 80°,内径 4.3mm，外径 7mm，镜

长 181mm，可视化 

4 配套器械 

4.1 
导丝：Φ0.8*400mm 

6.2穿刺针：18G（1.2mm），长 180mm  可视化 

4.2 

环锯：内径 2.5mm，外径 3.5mm，长度 350mm 可视化 

环锯：内径 3.0mm，外径 4.0mm，长度 215mm 可视化 

环锯：内径 4.0mm，外径 5.0mm，长度 215mm  可视化 

环锯：内径 5.5mm，外径 6.5mm，长度 215mm  可视化 

环锯：内径 6.5mm，外径 7.5mm，长度 215mm  可视化 

环锯：内径 7.2mm，外径 8.2mm，镜下环锯带手柄，可视化 

4.3 

扩孔器：内径 1.7mm，外径 4.0mm，长 200mm 

扩孔器：内径 4.2mm，外径 5.0mm，长 180mm 

扩孔器：内径 5.2mm，外径 7.0mm，长 170mm 

扩孔器：内径 7.2mm，外径 8.2mm，长 165mm，环锯专用 

4.4 

镜下骨刀：铲型，长度 330mm，直径 3.0mm，可视化 

镜下骨刀：燕尾型，长度 330mm，直径 3.0mm，可视化 

镜下骨刀：针型，长度 330mm，直径 3.0mm，可视化 

工作套管：内径 7.2mm，外径 8.0mm，长度 178mm，斜口 

工作套管：内径 7.2mm，外径 8.0mm，长度 178mm，斜口套管弧形 

工作套管：内径 8.4mm，外径 9.2mm，长 155mm，斜口，环锯工作通道，可视

化 

内镜拉钩：Ø 2.5mm  310mm 小拉钩型 

内镜剥离子：Ø 2.5mm  310mm 无创扁口 

镜下剪钳：Ø 2.5mm 330mm 

内镜弹簧钳：Ø 2.5mm  330mm，带齿，对开型 

内镜弹簧钳：Ø 2.5mm  330mm，带齿，上开型 

内镜弹簧钳：Ø 2.5mm  330mm，带齿，下开型 

内镜髓核钳：Ø 2.5mm  330mm，上弯，杯装，无齿，可视化 

内镜抓钳：Ø 3.5mm 330mm，倒齿型，可视化 

内镜抓钳：Ø 3.5mm 330mm，带齿，可视化 



内镜抓钳：Ø 3.5mm 330mm，无齿，可视化 

镜下篮钳：Ø 2.5mm 330mm，篮钳，弯头，15度，可视化 

镜下篮钳：Ø 2.5mm 330mm，篮钳，弯头，45度，可视化 

镜下篮钳：Ø 3.5mm 330mm，篮钳，直头，可视化 

一体咬骨钳：Ø 3.5mm 330mm，40度，可旋转 360°，可视化 

一体咬骨钳：Ø 3.5mm 330mm，90度，可旋转 360°，可视化 

4.5 

消融电极：长 500mm，可视化 

电极手柄：U型，可高温高压或等离子灭菌，重复使用 

电极鞘：长 400mm，内径 2mm，外径 2.5mm 

电极连接线：长 5M，双插头分体设计 

骨锤：直径 30mm，长 240mm 

测量尺：长 300mm 

扩孔器：铅笔头，长 225mm，直径 7mm，双孔，可视化 

扩孔器：长 210，内径 7.2mm，外径 9.4mm 

扩孔器：长 198mm，内径 9.6mm，外径 13.6mm， 

扩孔器：长 188mm，内径 13.8mm，外径 17.8mm， 

扩孔器：长 178mm，内径 18mm，外径 19mm，带自由臂接口 

快速连接杆：刚性自由臂，双关节，含床卡座和连接头 

刮匙：防眩目处理，2.7mm弯头,总长 330mm，工作长度 230mm硅胶手柄，可

视化 

刮匙;防眩目处理，3.6mm 弯头,总长 330mm，工作长度 230mm 硅胶手柄，可

视化 

刮匙:防眩目处理 5.2mm弯头,总长 330mm，工作长度 230mm硅胶手柄，可视

化 

刮匙:防眩目处理，2.7mm 反向头,总长 330mm，工作长度 230mm 硅胶手柄，

可视化 

刮匙:防眩目处理，3.6mm 反向头,总长 330mm，工作长度 230mm 硅胶手柄，

可视化 

刮匙:防眩目处理，5.2mm 反向头,总长 330mm，工作长度 230mm 硅胶手柄，

可视化 

铰刀:长 330mm，铰头方形头 6mm*8mm，可视化 

铰刀:长 330mm，铰头方形头 8mm*10mm，可视化 

铰刀:长 330mm，铰头方形头 9mm*12mm，可视化 

铰刀:长 330mm，铰头方形头 4.5mm*8mm，可视化 

铰刀:长 330mm，铰头三角形头 6mm*8mm,弯 30°，可视化 

CAGE试模器:宽度 8mm，长度 330mm，可视化 

CAGE试模器:宽度 10mm，长度 330mm，可视化 

CAGE试模器:宽度 12mm，长度 330mm，可视化 

CAGE试模器:宽度 14mm，长度 330mm，可视化 

其他内容不变，特此说明。 

                                                2022年 9月 14日 


